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MS300 — Guida messa in servizio

1 Introduzione

Questa guida punta a dare informazioni pratiche per aiutare I'utente a mettere in servizio il proprio

inverter.

In questa guida di prima messa in servizio si possono trovare indicazioni per cablaggi, componenti,

e un ristretto gruppo di parametri e allarmi (i piu rilevanti).

Per ulteriori informazioni consultare il download centre su cui € possibile trovare il manuale

completo.

Rilasciato settembre, 2024
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2 Riconoscimento prodotto

2.1 Dettagli Etichetta

A hELT-d DELTAELECTRONICS, INC.
AC Drive Model ———» | MODEL: VFD4ABMS23ANSAA
. . . INPUT:
Tensione d'alimentazione/Corrente ————"| yomai buy: 3pH 200-240v 50/60Hz 6.0
Heavy Duty: 3PH 200-240V 50/80Hz 5 84
Tensione d'uscita/Corrente ——— | QUTPUT: POWER ND{HD) 1HP(1HP)

Normal Duty: 3PH 0-230V 54 1 9KVA0.75kW
Heavy Duly: 3PH 0-230V 4 8A 1 BKVA 0.75kW

Range di Frequenza ——— | FREQUENCY RANGE: 0-599Hz

. ) - %
Versione Firmware "|"_“'E'_“i__| e
Tipo di scocca (IPXX)—
L | ,sas12301T18100001
= XXXKXXXXXX
Certificazioni —————»

MNumero Seriale
MADE | M 30000

Immagine 2.1.0

2.2 Descrizione codice prodotto

VFD

1A8 MS 23 S

.
e

e Tipo di versione

e Tip0 di modello
A: Standard

—ep
>

—_—

Funzioni di sicurezza
$:STO integrato
Funzione EMC
N: Funzione non presente
F: Filtro EMC integrato*(4)
Livello di orotezione
A 1P20

E:1P40 *(2)
M: IPE6*(3)
Tensione di alimentazione
11: 115V 1- fase
21: 230V 1-fase
23: 230V 3-fase
43: 460V 3-fage
53: 575V 3-fase*(1)
Serie
MS: MS300 (Standard Micro Drive)
Corrente d'uscita nominale
In modalita Heavy Duty (150% per 60 secondi)
Fare riferimento al capitolo 9 del manuale completo per piu dettagli
Nome Serie  (Variable Frequency Drive)

—_—

'I. Solo per modelli IP20
*2 Non applicabile ai modelli alimentati a S75V

*3.  Non applicabile ai modelli alimentati a 115V e S75V
4. Solo per modelli alimentati a 230V (mono-fase) e 460V (tri-fase)

Immagine 2.2.0
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MS300 — Guida messa in servizio

2.3 Codice seriale

3_0

4A8I@01 1

T— Numero di produzione

Settimana di produzione

Anno di produzione
T: Taoyuan P

W Wujiang H: Hasur

230V Tri-fase THE(0.75kW
1: Serie MS300 i ) Mumero del modello

Fabbrica di produzione

Immagine 2.3.0
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3 Filtro EMC

Immagine 3.0.0

Immagine 3.1.0

Modelli senza filtro EMC

1. L'azionamento contiene varistori/MOV collegati da fase a fase e da fase a terra per evitare
arresti imprevisti del convertitore o danni causati da sovratensioni o picchi di tensioni. Dato che i
varistori/MOV da fase a terra sono collegati a terra con il ponticello RFI, rimuovendo il ponticello

RFI si disabilita la protezione.
Modelli con filtro EMC

2. Nei modelli con filtro EMC integrato, il ponticello RFI collega i condensatori del filtro a terra per
formare un percorso di ritorno per i disturbi ad alta frequenza al fine di isolare i disturbi dalla
contaminazione della rete di alimentazione. La rimozione del ponticello RFI riduce fortemente
I'effetto del filtro EMC integrato. Sebbene il singolo azionamento sia conforme agli standard
internazionali per la corrente di dispersione, un'installazione con diversi azionamenti con filtri
EMC integrati possono attivare la protezione differenziale (salvavita) della rete di alimentazione.
Rimuovere il ponticello RFI aiuta, ma le prestazioni del filtro EMC di ciascun azionamento non

sono piu garantite.

AhELTtI Rilasciato settembre, 2024
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4 Cablaggio

Input: one-phase / three-phase power

DC choke (optional)

No Fuse Breaker or Fuse DC++1
RIL1 gy T
siL2 2 I
T/L3 o 1
(I=NOTE |

Itis recommended that
you install a protective

circuitat RBE-RC to O
protect the system from oFF _"

damage. MG

When a fault occurs, the contact switches
to ON to shut off the power and protect the
power system.

[=Shore|

RB and RC are the multi-function relay output
terminals.

+2/B1

B2
uim

ViT2

WIT3

@

FWD/STOP
REV/STOP

h
i

:

'

'

'

i

! Multi-step speed 1
H Multi-step speed/?,
i

1

1

1

'

'

'

i

1

1

1

'

Default Multi-step speed 3

Multi-step speeﬂ
NiA

Digital Signal Commaon

%)MI?

) DCM

I=HnoTE

: *MI7 can input 33 kHz pulses
1 *Do NOT apply the mains voltage directly to
1 external terminals

! Default;
1 NPN (SINK) Mode

*1: The MS300 factory default short circuit jumperinstalled
between +24 V, 81 and 52, When using the safety function
for wiring, remave this short circuit jumper.

*2:The +24 V is for STO only. Do not usa it for other purposes

_If

EST

o]
o

A +24voe

Safety PLC

EED

1
1
1
1
1
H
H
|
1
1
1
1
1
h
H
16 e ()
1
1
1
1
h
|
H
1
1
1
1
H
H
h

Brake resistor (optional)

Motor

Multi-function relay oulput terminals

250 Vac/3A(N.O.)
250 Vac / 3A(N.C.)

250 Vac/1.2A(N.O)
Estimate at COS (0.4)

Multi-function output
DFM frequency terminals
30 Voo /30 mA33 kHz

DCM

MO
48 Woc /50 mA

Mo2 Multi-function output terminal

48 Voo [ 50 mA

(. MCM Multi-function output comman
terminal {photocoupler)

terminal

SGND
SG+ Modbus

5G-

Multi-function output terminal

Analog Multi- function output

i
1
.
H
0-10 Voo / 0-20 mA/ 4-20 mA 1
Analog Signal commaon H
1
.
:
i
1
1
1
:

1
1
1
i
RS-485 :
1
1
1
'

Option Slot
USB Port

Communication card/
DC 24V external power supply card

© Maincircuitterminals
@- Control terminals

It Shielded leads & cables

Immagine 4.0.0
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4.1 Potenza

Ingressi: potenza mono-fase/tri-fase

RI/L1
S/L2

TIL3 ¢ ®

Induttanza OC (optional)

Ponticello

DC+/+1

I\"\\\.
R

Resistenza di Frenatura (optional)

+2/B1 B2

WiT1

Motore

VIT2

WIT3

Fam)

Immagine 4.1.0

Terminali

Descrizione

R/L1, S/L2

Terminali d’'ingresso principali (mono-fase)

R/L1, S/L2, T/L3

Terminali d’'ingresso principali (tri-fase)

U/T1, vIT2, W/T3

Terminali d’uscita per la connessione di motori tri-fase IM e PM in AC.

+1, +2 Terminali per aumentare il fattore di potenza del reattore DC.
Rimuovere il jumper prima di installare il reattore DC.
DC+, DC- Terminali per la connessione dell’'unita di frenatura (Serie VFDB)
Comune DC Bus.
B1, B2 Terminali per resistenza di frenatura (optional).

Fare riferimento alla sezione 7-1 del manuale completo per i dettagli.

Terminale per la messa a terra.

(@)

@

il
u@

DA O &
N ‘\.l/ ‘\..l../’ o

@
=

DG+#1||4}~2.-'|E1]| B2

/

o~

Immagine 4.1.1
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4.2 Controllo

24
51
62

DCM
56-

SGND
MCM
SLOT1

&
By
=
mA

S

S

=
+Hov
ACM
AV]
ACI
wor
MO2

hrah)

|
|
=Y
MH
Miz
M3
Ml
M5
M6
M7
24V
+24V
DCM
DCM
DFM

Immagine 4.2.0

Utilizzare l'alimentazione +24 VDC della funzione di sicurezza (2) SOLO per STO.

NON utilizzarlo per altri scopi.

MI1= orario/stop; MI2= antiorario/stop; MI3...MI7= ingressi multifunzione 1...4;(default: Multi-velocita)
+24V= comune positivo; DCM= comune negativo;
RA= contatto relé NA; RB= contatto relé RB; RC= comune relé¢;

+10V= alimentazione potenziometro; ACM= comune analogica; AVI= ingresso analogico;

ACI= ingresso analogico corrente; AFM= uscita analogica;

MO1= uscita digitale 1; MO2= uscita digitale 2; MCM= comune uscita digitale;

SGND= comune RS485; SG- = RS485 -; SG+ = RS485 +; S1=canale 1 STO; S2=canale 2 STO;
RJ45= RS485 (pin 4= SG-; pin 5= SG+; pin 3,7= GND2);

USB-= collegamento diretto USB con PC.

Sotto riportato lo schema in caso di collegamento NPN e PNP:

(T} Sink Made @ Source Mode
with internal power (+24 Voe) with external powear

[ S

[ urf_ [ 1]

wz; A ll*ﬁ'{_ i

K /J Mlzi M I Er*ﬁt:.:
I = 3 i -
K‘A% . SUN L!E—#ﬁ* ! i :L*ﬁ{_
rEdU._,._‘—t—H—’: - ﬁ__LII“EmﬂI
* Dﬂhﬁ— -._%i;glr_q.ﬂl'.d

\_—learr'alz

circuit;

Immagine 4.2.1
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4.3 Collegamento ingressi

MCH
oT
24P

Llrs

w34y
W
[e="]
OFM

2

Immagine 4.3.0
COLLEGAMENTO ANALOGICHE IN INGRESSO (ES. POTENZIOMETRO)
Il collegamento dell’analogica in ingresso avviene come nella immagine di sinistra:

1) Collegare l'uscita del potenziometro (il contatto centrale) all'ingresso AVI (AVI & I'ingresso

analogico in tensione mentre ACI € I'ingresso analogico in corrente).
2) Collegare gli altri due terminali uno su +10V e I'altro su ACM.

NOTA: se il potenziometro funziona al contrario sara sufficiente invertire i cavi posti su +10V e ACM

3) Per controllare la frequenza da potenziometro sara sufficiente impostare il Pr.00-20 a 2.

NOTA: sia che si usi I'ACI sia che si usi 'AVI sara necessario verificare che la scala di lettura
degli ingressi sia quella giusta nel caso non sia corretta si potra cambiare al Pr.03-28 per 'AVI e
al Pr.03-29 per I'ACI (nel caso del’ACI sara necessario anche cambiare la posizione del selettore

fisico all'interno dell’inverter).
COLLEGAMENTO INGRESSI DIGITALI (ES. PULSANTI)
Il collegamento dell’ingresso digitale avviene come nella immagine di destra:

1) Collegare i due capi del pulsante all'ingresso designato Ml... e a DCM (il collegamento indicato e
di tipo NPN se si volesse realizzare di tipo PNP bisognerebbe modificare la posizione del selettore

fisico all’'interno dell’inverter e spostare il cavo da DCM a +24v).

2) MI1 e MI2 sono predisposti rispettivamente per la marcia avanti e indietro mentre da MI3 in

avanti sono impostati di default per le multi-velocita ma posso essere impostati diversamente

(Pr.02-03 ... 07)

3) Per controllare marcia e arresto da ingressi digitali impostare il Pr.00-21 a 1

AhELTA Rilasciato settembre, 2024
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5 Montaggio scheda opzionale

Immagine 5.0.0

Nellimmagine sopra riportata (5.0.0) possiamo osservare il connettore per il cavo di

comunicazione tra inverter e scheda opzionale.
MONTAGGIO DELLA SCHEDA OPZIONALE DIRETTAMENTE SULL’INVERTER:
1) Spegnere l'inverter e rimuovere il coperchio.
2) Collegare il cavo di comunicazione alla control board ed eseguire eventuali cablaggi.
3) Applicare il supporto della scheda assicurandosi che le clip siano ben posizionale.
4) Attaccare il cavo di comunicazione alla scheda e quindi la scheda (ribaltata) sul suo supporto.

5) Assicurare la scheda con la rispettiva vite e richiudere il coperchio.

Immagine 5.0.1
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MONTAGGIO DELLA SCHEDA OPZIONALE SUL BOX OPTIONAL.:
1) Spegnere l'inverter e rimuovere il coperchio.
2) Prendere il BOX OPTIONAL rimuovere il coperchio e agganciare la scheda opzionale desiderata.

3) Assicurare la scheda con la rispettiva vite, attaccare il cavo di comunicazione e richiudere il

coperchio del BOX OPTIONAL.

4) Collegare l'altro estremo del cavo di comunicazione alla control board e richiudere con il

coperchio.

5) Agganciare il BOX OPTIONAL al coperchio dell’inverter con le apposite clip.

Immagine 5.0.2
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6 Tastierino

Display principale r

Potenziometro

Display stato

Freccia ALTO:

1. Selezione di parametro;
2. Modifica del valore nel parametro;

Tasto Selezione

Tasto Enter:

Tasto ENTER

1. Accesso alla pagina impostazioni;
2. Conferma il valore impostato nel
parametro;

Tasto STOP/RESET f

Freccia SINISTRA / BASSO:
1. Selezione di parametro;
2. Modifica del valore nel
parametro;

Immagine 6.0.0

6.1 Menu tastierino

Nella foto sottostante (6.1.0) possiamo vedere cid che normalmente appare sulle diverse pagine

del menu del tastierino dell’inverter quanto tramite il tasto MODE o ENTER ci muoviamo al suo

interno.

NOTA: Nel’'immagine sono assenti la pagina PLCO0/1 e gli allarmi (es.CE1)

F iq ::: :-”:: Visualizza la frequenza impostata

L ‘:' 8.::: ::: Visualizza la frequenza erogata

L,' : E: B Visualizza la grandezza selezionata nel Pr.00-04

| : ,' '-.:-:,'_; Visualizza la corrente erogata

Comando AVANTI
Comando INDIETRO
2
Iy

L) Visualizza il contatore valori

Visualizza il gruppo parametri selezionato
Visualizza il parametro selezionato
Visualizza il valore del parametro

Visualizza messaggio "Guasto Esterno”

END: visualizzato per circa 1s quando il dato
|impostato & corretto

ERROR: visualizzatoquando il dato
impostato & corretto

Immagine 6.1.0
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6.2 Come muoversi all’interno del menu

Per muoversi all’interno del menu bisognera schiacciare il tasto MOVE sul tastierino, cosi facendo

potremo muoverci nelle varie pagine nel seguente ordine:

F (frequenza impostata) > H (frequenza erogata) - U(Pr.00-04) > A(corrente erogata) -
FRD/REYV (verso di rotazione) - PLC0/1/2(modalita PLC) = F...

In alcune pagine citate sopra come F (frequenza impostata), FRD/REV (verso di rotazione e
PLCO0/1/2(modalita PLC) & possibile modificarne il valore o lo stato semplicemente usando le

freccette poste sul tastierino.

NOTA: il valore e lo stato delle pagine F ed FRW/REV & modificabile solo se i parametri di

frequenza e comando sono impostati per essere controllati da tastierino rispettivamente:
F=Pr.00-20>0 FRW/REV=Pr.00-21->0

6.3 Settaggio parametri

Per poter impostare dei parametri sara sufficiente premere il tasto ENTER da una qualsiasi

pagina del tastierino. m

Immagine 6.3.0

L'immagine 6.3.0 rappresenta cido che apparira dopo aver premuto ENTER, questo perché ogni
parametro & suddiviso in due coppie di numeri in cui la prima coppia (da sinistra verso destra)
indica il gruppo del parametro (es. 00 parametri inverter, 01 parametri base, 02 parametri

ingressi...) mentre la seconda coppia indica il singolo parametro.

Per scegliere il gruppo e il parametro & necessario utilizzare le freccette presenti sul tastierino.
Immagine 6.3.1

PROCEDURA:

premere ENTER da una qualsiasi pagina - scegliere il gruppo di parametri con le freccette 00.
- premere ENTER - scegliere il parametro 00.00 - premere ENTER - impostare il dato del
parametro con le freccette > premere ENTER per terminare - END settaggio valido ERR

settaggio non valido - premere due volte MODE per tornare al menu principale.

_ o B4 D 0JBd 4O000Bd E-od B

Wm Wm Wm Settaggio Errore inserimento dato

parametro eseguito

Immagine 6.3.2

AhELTtl Rilasciato settembre, 2024
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7 Parametri

7.1 Parametri drive
Parametro Descrizione Settaggi Default
0: Nullo
1: Scrittura protezione parametri
5: Riporta i kWh visualizzati a 0
6: Reset PLC (Incluso l'indice del Master CANopen)
7: Reset dell'indice dello slave CANopen
8: Il tastierino non risponde
00-02 Reset Parametri 0
9: Reset di tutti i parametri a default (Frequenza base 50Hz)
10: Reset di tutti i parametri a default (Frequenza base 60Hz)
11: Reset di tutti i parametri ai valori predefiniti con la frequenza base a 50 Hz
(mantenere i valori dei parametri definiti dall'utente Pr.13-01—Pr.13-50)
12: Reset di tutti i parametri ai valori predefiniti con la frequenza base a 60 Hz
(mantenere i valori dei parametri definiti dall'utente Pr.13-01—Pr.13-50)
3: Mostra il voltaggio del DC Bus dell'inverter (V) (unita: Vdc)
Contenuto del display 4: Mostra il voltaggio erogato dall'inverter (E) (unita: Vac)
4500-04 multifunzione (definito 11: Mostra il segnale dell'ingresso analogico AVI (1.) (unit: %) 3
dall'utente) 12: Mostra il segnale dell'ingresso analogico ACI (2.) (unit: %)
16: Stato degli ingressi digitali (ON / OFF) (i)
00-06 Versione Firmware Sola lettura Sola lettura
0: Controllo in velocita
00-10 Modalita di controllo 0
2: Controllo di coppia
0: Controllo V/F per IM
1: Controllo V/F con ingresso MI7 ad impulsi monofase per IM
00-11 Controllo in velocita 0
2: Controllo vettoriale per IM / PM
5: Controllo FOC senza sensore per IM
0: Carico normale
00-16 Selezione del carico 1
1: Carico pesante
Carichi normali: 2-15 kHz
00-17 Frequenza portante Carichi elevati: 2-15 kHz !
NOTA: Con Pr. 00-11=5 il massimo impostabile sara 10 kHz ¢

16
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0: Tastierino

1: Comunicazione tramite ingresso RS-485

2: Ingresso analogico esterno (Fare riferimento al pr.03-00)
3: Terminale UP/DOWN esterno

(Terminale d'ingresso multi-funzione)

Sorgente Frequenza
4,00-20 4: Ingresso ad impulsi senza comando di direzione 0
(AUTO, REMOTE)
(Fare riferimento al pr.10-16 senza considerare la direzione)
6: Scheda di comunicazione CANopen

7: Manopola del potenziometro del tastierino

8: Scheda di comunicazione (Non include la scheda CANopen)

9: Controllore PID

0: Tastierino

1: Terminali esterni
Sorgente di Comando
4,00-21 2: Ingressi di comunicazione RS-485 0
(AUTO, REMOTE)
3: Scheda di comunicazione CANopen

5: Scheda di comunicazione (non include la scheda CANopen)

0: Arresto in rampa
4,00-22 Metodo d'arresto 0
1: Arresto per inerzia

Funzione di STOP del 0: Stop Disabilitato
4,00-32 0
tastierino 1: Stop Abilitato

0: Funzioni di frequenza master e ausiliaria disabilitate
1: Tastierino

2: Ingresso di comunicazione RS-485

3: Ingresso analogico

4: Terminale UP/DOWN esterno

Sorgente di frequenza
00-35 (Terminale d'ingresso multi-funzione) 0
ausiliaria
5: Ingresso ad impulsi senza comando di direzione

(Fare riferimento al pr.10-16 senza considerare la direzione)
6: Scheda di comunicazione CANopen

7: Manopola del potenziometro del tastierino

8: Scheda di comunicazione

Selezione dell'ordine delle 0: Standard
00-47 0
fasi d'uscita 1: Inverti il verso di rotazione

AhELTd Rilasciato settembre, 2024
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7.2 Parametri base

Parametro Descrizione Settaggi Default
Frequenza operativa 60.00/

01-00 0.00 - 599.00 Hz
massima del motore 1 50.00
Frequenza nominale 60.00/

01-01 0.00 - 599.00 Hz
del motore 1 50.00

Pr.01-45 = 0: 0.00-600.00 sec.
4,01-12 Tempo di accelerazione 1 10.00
Pr.01-45 = 1: 0.0-6000.0 sec.

Pr.01-45 = 0: 0.00-600.00 sec.
4,01-13 Tempo di decelerazione 1 10.00
Pr.01-45 = 1: 0.0-6000.0 sec.

0: Uscita in attesa
01-34 Modalita zero-speed 1: Funzionamento a velocita zero 0

2: Fmin (riferito al Pr.01-07 default 0.5Hz)

Unita di tempo per acc./dec. e | 0: Unita 0.01 secondi
01-45 0
curva S 1: Unita 0.1 secondi

7.3 Parametri ingressi/uscite digitali

Parametro Descrizione Settaggi Default

0: Nullo

1: Modalita 1 Due-cavi, accendere per il controllo delle operazioni
(M1: AVANTI/ STOP, M2: INDIETRO / STOP)

Operazioni di comando
02-00 2: Modalita 2 Due-cavi, accendere per il controllo delle operazioni 1
Due-cavi/Tre-cavi
(M1: ATTIVA / STOP, M2: INDIETRO / AVANTI)

3: Modalita Tre-cavi, accendere per il controllo delle operazioni

(M1: ATTIVA, M2: INDIETRO / AVANTI, M3: STOP)

Comando ingresso 0: Nullo
02-01 0
multifunzione 1 (MI1) 1: Comando Multi-velocita 1
Comando ingresso 2: Comando Multi-velocita 2
02-02 0
multifunzione 2 (MI2) 5: Reset
Comando ingresso 7: Inibitore di velocita di Accelerazione/Decelerazione
02-03 o 1
multifunzione 3 (MI3) 19: Comando digitale Su

20: Comando digitale Giu
Comando ingresso
02-04 21: Funzione PID disabilitata 2
multifunzione 4 (M14)
49: Abilita drive

0: Nullo
4,02-13 | Uscita multifunzione 1 (RY1) 11
1: Indicazioni durante l'attivita
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2: Velocita operativa raggiunta

4,02-16 | Uscita multifunzione 2 (MO1) | 3. Frequenza desiderata raggiunta (Pr.02-22) 0
7: Sovra-coppia (Pr.06-06—-06-08)
9: Il drive & pronto
10: Allarme di sotto-voltaggio (Lv) (Pr.06-00)
. . . 11: Indicatore di malfunzionamento
4,02-17 | Uscita multifunzione 3 (MO2) 0
15: Errore feedback del PID (Pr.08-13, Pr.08-14)
21: Sovra-corrente
42: Funzione gru
Impostazione della frequenza
402-34 di uscita per il terminale di | 0.00 - 599.00 Hz 0.00
uscita multifunzione
Selezione del controllo delle | 0: Disabilitato
4,02-35 operazioni esterne dopo il 1: Il drive si attiva se il comando di attivazione rimane dopo il ripristino o il 0
ripristino e il riavvio riavvio
Terminale di uscita
multifunzione (funzione 42):
402-58 0.00 - 599.00 Hz 0.00
punto di controllo della
frequenza del freno
7.4 Parametri ingressi/uscite analogiche
Parametro Descrizione Settaggi Default
Selezione dell'ingresso 0: Nullo
4,03-00 1
analogico (AVI) 1: Comando di frequenza
2: Comando di coppia (limite di coppia sotto modalita velocita)
Selezione dell'ingresso
4,03-01 4: Valore obbiettivo PID 0
analogico (ACI)
5: Segnale feedback PID
0: Frequenza erogata (Hz)
1: Comando della frequenza (Hz)
2: Velocita del motore (Hz)
4,03-20 Uscita Multifunzione AFM 3: Corrente erogata (rms) 0
9: AVI
10: ACI
18: Comando di coppia
Selezione dei terminali 0: 0 - 10V (Pr.03-63—-Pr.03-68 sono validi)
4,03-28 0
d'ingresso AVI 3:-10 -- 10V (Pr.03-69—Pr.03-74 sono validi)
0: 4 - 20mA
Selezione dei terminali
4,03-29 1:0- 10V 0
d'ingresso ACI
2:0-20mA
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0: Uscita 0 - 10V
4,03-31 Selezione dell'uscita AFM | 1: Uscita 0 - 20mA 0
2: Uscita 4 - 20mA
0: Curva normale
Selezione della curva 1: Curva a tre punti AVI
4503-50 0
dell'ingresso analogico 2: Curva a tre punti ACI
3: Curva a tre punti AVI & ACI
Pr.03-29 = 1, 0.00-10.00 V
4,03-57 Limite inferiore ACI 4.00
Pr.03-29 # 1, 0.00-20.00 mA
Proporzionale del limite
403-58 0.00 - 100.00% 0.00
inferiore ACI
Pr.03-29 = 1, 0.00-10.00 V
4,03-59 Punto medio ACI 12.00
Pr.03-29 # 1, 0.00-20.00 mA
Proporzionale del punto
4,03-60 0.00 - 100.00% 50.00
medio ACI
Pr.03-29 = 1, 0.00-10.00 V
403-61 Limite massimo ACI 20.00
Pr.03-29 # 1, 0.00-20.00 mA
Proporzionale del limite
403-62 0.00 - 100.00% 100.00
massimo ACI
4,03-63 Voltaggio minimo AVI 0.00 - 10.00 V 0.00
Proporzionale del voltaggio
4503-64 -100.00 -- 100.00% 0.00
minimo AVI
4,03-65 Voltaggio medio AVI 0.00 - 10.00 V 5.00
Proporzionale del voltaggio
4,03-66 -100.00 -- 100.00% 50.00
medio AVI
403-67 Voltaggio massimo AVI 0.00 - 10.00 V 10.00
Proporzionale del voltaggio
4,03-68 -100.00 -- 100.00% 100.00
massimo AVI
7.5 Parametri multi-velocita
Parametro Descrizione Settaggi Default
4,04-00 1~ Multivelocita 0.00 - 599.00 Hz 0.00
4 04-.. n™ Multivelocita 0.00 - 599.00 Hz 0.00
4,04-15 15” Multivelocita 0.00 - 599.00 Hz 0.00
7.6 Parametri motore
Parametro Descrizione Settaggi Default
0: Nullo
05-00 Auto-tuning motore 0
1: Test dinamico per motori a induzione (IM)
20 Rilasciato settembre, 2024

A AELTA




MS300 — Guida messa in servizio

2: Test statico per motori a induzione (IM)
5: Auto-tuning rotativo per motori PM (IPM/SPM)
12: Stima dell'inerzia sensorless FOC
13: Test di stallo ad alta frequenza per PM
Dipende dalla
Corrente nominale del motore
05-01 10-120% della corrente nominale dell'inverter potenza
a induzione 1 (A)
del motore
Dipende dalla
Potenza nominale del motore
4,05-02 0.00-655.35 kW potenza
a induzione 1 (kW)
del motore
Dipende dal
Velocita nominale del motore | O—xxxxx rpm (Dipende dal numero di poli del motore) numero di
4,05-03
a induzione 1 (rpm) 1710 (60 Hz, 4 poli); 1410 (50 Hz, 4 poli) poli
del motore
Numero di poli del motore a
05-04 2-20 4
induzione 1
7.7 Parametri di protezione
Parametro Descrizione Settaggi Default
0: Disabilitato
Prevenzione dello stallo Modelli 115V / 230V: 0.0-390.0 Vdc 380.0
4,06-01
da sovratensione Modelli 460V: 0.0-780.0 Vdc 760.0
Modelli 575V: 0.0-1000.0 Vdc 975.0
0: Motore inverter (con raffreddamento forzato esterno)
Selezione protezione termica
4,06-13 1: Motore standard (con ventola sull'albero) 2
motore 1
2: Disabilitato
Selezione del dispositivo di | 0: STO bloccato
4,06-44 0
chiusura STO 1: STO senza blocco
7.8 Parametri speciali
Parametro Descrizione Settaggi Default
Livello di corrente del freno
4,07-01 0 - 100% 0
DC
Tempo di frenatura DC
407-02 0.0 - 60.0 sec. 0.0
all'avvio
Tempo di frenatura DC allo
4,07-03 0.0 - 60.0 sec. 0.0
STOP
Frequenza di frenatura DC
4,07-04 0.00 - 599.00 Hz 0.00
allo STOP
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0: Stop operazioni
Riavvio dopo una
1: Tracciamento della velocita in base alla velocita prima della perdita di
07-06 momentanea perdita di 0
potenza
potenza
2: Tracciamento della velocita in base alla frequenza minima erogabile

Durata consentita per la
4,07-07 0.0 - 20.0 sec. 2.0
perdita di potenza

0: Stop operazioni
4,07-10 Riavvio dopo un errore 1: Tracciamento della velocita in base alla velocita attuale 0

2: Tracciamento della velocita in base alla frequenza minima erogabile

0: La ventola € sempre accesa

1: La ventola si spegne dopo che il drive AC si ferma per un minuto.
Controllo della ventola di
407-19 2: La ventola & accesa quando il drive AC & in funzione, la ventola & spenta 3
raffreddamento
quando il drive AC non ¢ in funzione.

3: La ventola si accende quando la temperatura (IGBT) raggiunge i 60°

7.9 Parametri di comunicazione

Parametro Descrizione Settaggi Default
4509-00 Indirizzo di comunicazione |1 -254 1
Velocita di trasmissione
4,09-01 4.8 - 115.2 Kbps 9.6
COM1

0: Avverti e continua ad operare
Trattamento errore di 1: Errore e arresto in rampa

409-02 3
trasmissione COM1 2: Errore e arresto per inerzia

3: Niente avvertimenti, niente errori e continua ad operare

1: 7, N, 2 (ASCII)
2:7,E, 1 (ASCII)
3:7,0, 1 (ASCII)
4:7,E, 2 (ASCII)
5:7,0, 2 (ASCII)
6: 8, N, 1 (ASCII)
7:8, N, 2 (ASCII)
Protocollo di comunicazione
4,09-04 8: 8, E, 1 (ASCII) 1
COM1
9: 8,0, 1 (ASCII)

10: 8, E, 2 (ASCII)
11: 8, O, 2 (ASCII)
12: 8, N, 1 (RTU)

13: 8, N, 2 (RTU)

14: 8, E, 1 (RTU)

15: 8, 0, 1 (RTU)
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16: 8, E, 2 (RTU)

17:8, 0, 2 (RTU)

4,09-36

0: Disabilitato
Indirizzo slave CANopen 0
1-127

4,09-37

0: 1 Mbps
1: 500 Kbps
2: 250 Kbps
Velocita CANopen 0
3: 125 Kbps

4: 100 Kbps (Solo Delta)

5: 50 Kbps

09-60

0: Niente scheda di comunicazione
1: DeviceNet slave

2: PROFIBUS-DP slave
Identificativo scheda di
3: CANopen slave Sola lettura
comunicazione
5: EtherNet/IP slave
6: EtherCAT

10: Alimentazione di riserva

09-61

Versione Firmware della
Sola lettura Sola lettura
scheda di comunicazione

NOTE:

4>: Puoi impostare questo parametro anche se l'inverter & operativo.

Le seguenti sono abbreviazioni per i diversi tipi di motori:

e |M: Induction motor/motori a induzione
e PM: Permanent magnet motor/motori a magneti permanenti
e |PM: Interior permanent magnet motor/motori a magneti permanenti interni

e  SPM: Surface permanent magnet motor/motori a magneti permanenti superficiali
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8 Avvisi

NOTA: Questi sono gli avvisi piu comuni, per la lista completa consultare 'user manual al link

nell’'introduzione

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD

Nome Awiso Descrizione

13 ol

Under current (uC) | Sottocorrente

Reset

Metodo di Reset

"L'Awviso" appare quando Pr.06-73=3. "L'Awiso" sparisce automaticamente
Auto
quando la corrente erogata & maggiore di (Pr.06-71+0.1A)

Manual "L'Errore" appare quando Pr.06-73=1 e 2. Devi resettare manualmente

Condizioni di Reset

Resetimmediato

Causa

Azioni Correttive

Cavo motore rotto

Escludere il problema di connessione del motore e del suo carico.

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD

Nome Awviso Descrizione

19 2PHL

Phase loss (PHL) | Avviso di perdita di fase in ingresso

Reset

Metodo di Reset

"L'Awviso" sparisce automaticamente quando l'inverter si ferma

Condizioni di Reset

Dopo che linverter si ferma

Causa

Azioni Correttive

Perdita di fase della potenza in ingresso

Verificare il cablaggio del circuito principale.

Ingresso alimentazione monofase

su modello trifase

Utilizzare il modello con tensione adeguata alla potenza.

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD

Nome Awviso Descrizione

20 ot i

Over-torque 1 (ot1) | Awiso sovra-coppia 1

Reset

Metodo di Reset

Quando la corrente erogata < di Pr.06-07 l'avviso Ot1 scompare automaticamente.

Condizioni di Reset

Quando la corrente erogata < di Pr.06-07 l'avviso Ot1 scompare automaticamente.

Causa

Azioni Correttive

Impostazione parametri errata

Configurare nuovamente le impostazioni per Pr.06-07 e Pr.06-08.

Il carico & troppo grande

Diminuire il carico.

Rimpiazzare con un motore con capacita maggiore.

Tempo Acc./Dec. e ciclo lavoro troppo corti

Aumentare ivalori di impostazione per Pr.01-12-01-19 (tempo di acc./dec)

24
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9 Allarmi

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme

La corrente erogata supera tre volte la corrente nominale

Sovra-corrente durante l'accelerazione.
1 a [: H all'accelerazione Quando si verifica ocA, l'inverter smette di erogare corrente
(ocA) immediatamente, il motore gira a vuoto e

il display mostra un errore ocA.

Reset
Metodo di Reset Reset manuale
Condizioni di Reset Ripristino entro cinque secondi dall'eliminazione del guasto
Causa Azioni Correttive

1: Aumentare il tempo di accelerazione

2: Aumentare il tempo di accelerazione della curva-S

ILtempo di accelerazione e troppo breve 3: Impostare i parametri di Auto-accelerazione e Auto-decelerazione (Pr.01-44)
4: Imposta la funzione di prevenzione dello stallo da sovracorrente (Pr.06-03)

5: Sostituire l'inverter con un modello di capacita maggiore.

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme

La corrente erogata supera tre volte la corrente nominale

Sovra-corrente durante la decelerazione.
2 l:' E !j' alla decelerazione Quando si verifica ocd, l'inverter smette di erogare corrente
(ocd) immediatamente, il motore gira a vuoto e

il display mostra un errore ocd.

Reset
Metodo di Reset Reset manuale
Condizioni di Reset Ripristino entro cinque secondi dall'eliminazione del guasto
Causa Azioni Correttive

1: Aumentare il tempo di decelerazione

2: Aumentare il tempo di decelerazione della curva-S

ILtempo di decelerazione & troppo breve 3: Impostare i parametri di Auto-accelerazione e Auto-decelerazione (Pr.01-44)
4: Imposta la funzione di prevenzione dello stallo da sovracorrente (Pr.06-03)

5: Sostituire l'inverter con un modello di capacita maggiore.
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ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme
Sovra-corrente La corrente erogata supera tre volte la corrente nominale
durante durante la decelerazione.
3 G E |"; funzionamento a Quando si verifica ocn, l'inverter smette di erogare corrente
velocita costante immediatamente, il motore gira a vuoto e
(ocn) il display mostra un errore ocn.
Reset
Metodo di Reset Reset manuale
Condizioni di Reset Ripristino entro cinque secondi dall'eliminazione del guasto
Causa Azioni Correttive
Regola le impostazioni della curva V/F e la frequenza/tensione. Quando si verifica il guasto e la
Impostazione errata curva V/F
tensione di frequenza e troppo alta, ridurre la tensione.
Cambio impulsivo del carico Ridurre il carico o aumentare la capacita del drive AC.
ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme
Quando l'inverter rileva un cortocircuito a terra sui terminali di uscita
rc Ground fault
4 i F (U/V/W), linverter smette di erogare corrente immediatamente, il
(GFF)
motore gira a vuoto e il display mostra un errore GFF.

Reset

Metodo di Reset

Reset manuale

Condizioni di Reset

Ripristino entro cinque secondi dall'eliminazione del guasto

Causa

Azioni Correttive

Isolamento avvolgimenti motore danneggiato.

Controllare il valore di isolamento del motore con il multimetro.

Sostituire il motore se l'isolamento & scadente.

Cortocircuito dovuto alla rottura del cavo.

Risolvere il problema del cortocircuito.

Sostituire il cavo.

Eccessiva capacita parassita del cavo e dei

terminali.

Se la lunghezza del cavo motore supera i 100 m, diminuire il valore di impostazione della
frequenza portante.

Adottare rimedi per ridurre la capacita parassita.

Malfunzionamento causato da interferenza.

Verificare la messa a terra e il cablaggio del circuito di comunicazione.
Si consiglia di separare il circuito di comunicazione da quello principale

o filo a 90 gradi per prestazioni anti-interferenza efficaci.
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ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme

Sovra-tensione del DC bus durante l'accelerazione.
Sovra-tensione

= Quando si verifica ovA, l'inverter smette di erogare corrente
7 CaLanr all'accelerazione
immediatamente, il motore gira a vuoto e
(ovA)
il display mostra un errore ovA.
Reset
Metodo di Reset Reset manuale

Reset solo quando la tensione del DC bus & inferiore al 90% del livello di
Condizioni di Reset
sovratensione.

Causa Azioni Correttive

Usa la funzione di prevenzione dello stallo da sovra-tensione (Pr.06-01).
Tensione rigenerata dell'inerzia del motore Usa le impostazioni di auto-accelerazione e auto-decelerazione (Pr.01-44).

Usa un'unita di frenatura o il DC Bus.

Controllare se la tensione d'alimentazione rientra nei limiti della tensione d'alimentazione
La tensione di alimentazione & troppo alta.
nominale del drive AC e verificare eventuali picchi di tensione.

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme

Sovra-tensione del DC bus durante la decelerazione.
Sovra-tensione

- Quando si verifica ovd, l'inverter smette di erogare corrente
8 D L d alla decelerazione
immediatamente, il motore gira a vuoto e il display mostra un errore
(ovd)
ovd.
Reset
Metodo di Reset Reset manuale

Reset solo quando la tensione del DC bus & inferiore al 90% del livello di
Condizioni di Reset
sovratensione.

Causa Azioni Correttive

1: Aumentare ivalori di Pr.01-13, Pr.01-15, Pr.01-17 e Pr.01-19
(tempo di decelerazione).
2: Connettere la resistenza di frenatura, l'unita di frenatura o il DC bus sull'inverter.
ILtempo di decelerazione € troppo breve, 3: Ridurre la frequenza di frenatura.
causando un'eccessiva energia di rigenerazione | 4: Sostituire l'inverter con un modello di capacita maggiore.
del carico 5: Usare l'accelerazione/decelerazione della curva-S.
6: Usare la prevenzione dello stallo da sovra-tensione (Pr.06-01).
7: Usare auto-accelerazione e auto-decelerazione (Pr.01-44).

8: Aggiustare il livello di frenatura (Pr.07-01 o la posizione del  bullone sull'unita di frenatura)

Controllare se la tensione d'alimentazione rientra nei limiti della tensione d'alimentazione
La tensione di alimentazione ¢ troppo alta.
nominale del drive AC e verificare eventuali picchi di tensione.
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ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme
Sovra-tensione
Sovra-tensione del DC bus a velocita costante.
durante
- Quando si verifica ovn, l'inverter smette di erogare corrente
9 - funzionamento a
'D u immediatamente, il motore gira a vuoto e il display mostra un errore
velocita costante
ovn.
(ovn)
Reset
Metodo di Reset Reset manuale
Reset solo quando la tensione del DC bus & inferiore al 90% del livello di
Condizioni di Reset
sovratensione.
Causa Azioni Correttive
1: Collegare la resistenza di frenatura.
2: Ridurre il carico.
Cambio impulsivo di carico
3: Sostituire l'inverter con un modello di capacita maggiore.
4: Aggiustare il livello di frenatura (Pr.07-01 o posizione del bullone sull'unita di frenatura).
L'impostazione del livello della prevenzione L'impostazione del livello di prevenzione dello stallo dovrebbe essere maggiore della corrente a
dello stallo € inferiore alla corrente a vuoto vuoto.
Controllare se la tensione d'alimentazione rientra nei limiti della tensione d'alimentazione
La tensione di alimentazione & troppo alta.
nominale del drive AC e verificare eventuali picchi di tensione.

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme

Protezione dalla

15 onr P perdita di fase Perdita di fase dell'alimentazione in ingresso
(orP)
Reset
Metodo di Reset Reset manuale
Condizioni di Reset Reset immediato quando il DC Bus & superiore al Pr.07-00
Causa Azioni Correttive
Perdita di fase di potenza in ingresso Installare correttamente il cablaggio dell'alimentazione del circuito principale.

Ingresso alimentazione monofase
Scegliil modello la cui potenza corrisponde alla tensione.
su modello trifase
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ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme
ILdrive AC rileva sull'uscita un'eccessiva erogazione di corrente.
Capacita di sovraccarico:
-Carico normale:
Sostiene per un minuto quando l'uscita eroga il 120% della
corrente nominale dell'inverter.
Sovra-carico Sostiene per tre secondi quando l'uscita eroga il 150% della
- (] t'_ (oL) corrente nominale dell'inverter.

-Carico pesante:

Sostiene per un minuto quando l'uscita eroga il 150% della
corrente nominale dell'inverter.

Sostiene per tre secondi quando l'uscita eroga il 200% della

corrente nominale dell'inverter.

Reset

Metodo di Reset

Reset manuale

Condizioni di Reset

Ripristino entro cinque secondi dall'eliminazione del guasto

Causa

Azioni Correttive

Il carico & troppo grande

Ridurre il carico

Tempo di Acc./Dec. o ciclo di lavoro

troppo corti

Aumentare ivalori dei Pr.01-12 e 01-19 (Tempo di Acc./Dec.)

Tensione V/F troppo alta

Sistemare i valori dei Pr.01-01 e 01-08 (Curva V/F), specialmente il valore del punto

medio della tensione (se il punto medio della tensione & impostato troppo basso la

capacita di carico decresce a bassa velocita).

Riferirsi alla selezione della curva V/F al Pr.01-43.

(EoL1)

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme
Protezione elettronica
C : ' Protezione elettronica con relé termico 1. L'inverter procede in folle per
22 nrele termico 1
CoL o con relé termico

fermarsi una volta attivato.

Reset

Metodo di Reset

Reset manuale

Condizioni di Reset

Ripristino entro cinque secondi dall'eliminazione del guasto

Causa

Azioni Correttive

ILcarico & troppo grande

Ridurre il carico

Valore della corrente nominale (In) troppo basso.

Verificare che 05-01 sia correttamente impostato (dato di targa del motore)
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Tempo di Acc./Dec. o ciclo di lavoro

Aumentare ivaloridei Pr.01-12 e 01-19 (Tempo di Acc./Dec.)
troppo corti

Quando utilizziamo dei motori dedicati alla serie

Pr.06-13 = 1 selezione della termica del motore1 = motori standard
VFD, Pr.06-13=0 (selezione della termica del

(motori con la ventola montata sull'albero).
motorel =0 motore inverter

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme
Quando la corrente erogata eccede il limite di rilevamento di
M Sovra-coppia 1 sovra-coppia (Pr.06-07) e supera iltempo di rilevamento di
20 o t I
(ot1) sovra-coppia (Pr.06-08) e quando Pr.06-06 o Pr.06-09 sono
settati a 2 0 4 l'allarme ot1 viene visualizzato
Reset
Metodo di Reset

Quando la corrente erogata e < del Pr.06-07, l'awiso ot1 scompare automaticamente

Condizioni di Reset Quando la corrente erogata & < del Pr.06-07, l'awiso ot1 scompare automaticamente

Causa Azioni Correttive

Impostazione parametri errata Configurare nuovamente le impostazioni per Pr.06-07 e Pr.06-08.

Diminuire il carico.
ILcarico & troppo grande

Rimpiazzare con un motore con capacita maggiore.

Tempo Acc./Dec. e ciclo lavoro troppo corti

Aumentare ivalori di impostazione per Pr.01-12-01-19 (tempo di acc./dec)

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme
- STO
76 Funzione Safety Torque Off Attiva.
L
(Sto)
Reset
Quando Pr.06-44=1 e dopo che l'errore STO & scomparso si
Auto
ripristina automaticamente
Metodo di Reset
Quando Pr.06-44=0 e dopo che l'errore STO € scomparso si puo
Manual
ripristinare manualmente

Condizioni di Reset Reset solo dopo che l'errore STO & scomparso

Causa Azioni Correttive

L'azione dell'interruttore diS1/DCMe Ripristinare il circuito di sicurezza e dare RESET all'inverter

S2/DCM (APERTO)

(in funzione dell'impostazione di 06-44)
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ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme
Errore di rilevamento
72 S r L .' del loop interno S1

Errore di rilevamento del loop interno S1-DCM.

(STL1)

Reset

Metodo di Reset

Guasto hardware impossibile ripristinare. Riawviare.

Condizioni di Reset

N/A

Causa

Azioni Correttive

Il ponticello S1 e DCM non sono collegati

Riconnettere il ponticello

Guasto hardware

Dopo essersi assicurati che tutto il cablaggio sia corretto, se l'errore STL1 persiste dopo il riavvio

dell'alimentazione, restituirlo alla fabbrica per la riparazione.

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme
Errore di rilevamento
77 S r I_ E' del loop interno S1

Errore di rilevamento del loop interno S2-DCM.

(STL2)

Reset

Metodo di Reset

Guasto hardware impossibile ripristinare. Riavviare.

Condizioni di Reset

N/A

Causa

Azioni Correttive

ILponticello S2 e DCM non sono collegati

Riconnettere il ponticello

Guasto hardware

Dopo essersi assicurati che tutto il cablaggio sia corretto, se l'errore STL2 persiste dopo il riavvio

dell'alimentazione, restituirlo alla fabbrica per la riparazione.

ID Nu. Visualizzato sul Tastierino LCD Nome Allarme Descrizione allarme
Errore di rilevamento
78 S r L g del loop interno Errore di rilevamento del loop interno.

(STL3)

Reset

Metodo di Reset

Guasto hardware impossibile ripristinare. Riavviare.

Condizioni di Reset

N/A

Causa

Azioni Correttive

Il ponticello S1e DCM o0 S2 e DCM non sono

collegati

Riconnettere il ponticello

Guasto hardware

Dopo essersi assicurati che tutto il cablaggio sia corretto, se l'errore STL3 persiste dopo il riavvio

dell'alimentazione, restituirlo alla fabbrica per la riparazione.
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10 STO (Safe-Torque-Off)

La serie MS300 & dotata di una funzione Safe Torque Off (STO). La serie MS300 utilizza ingressi
di segnale S1 e S2 a doppio canale per disattivare la commutazione IGBT, impedendo

ulteriormente la generazione di coppia motore per ottenere un arresto sicuro.

10.1 Terminali STO

Terminali Funzioni dei terminali Descrizione
Quando la funzione STO non viene
Range tensione erogabile: +24V + 10%
+ 24V utilizzata & possibile disattivarla facendo

Capacita della tensione erogabile: 100mA
un ponticello tra S1 e S2 e +24V

S1-DCM / S2-DCM
Segnale d'ingresso per il canale 1 della
S1 Tensione nominale d'ingresso: + 24 Vdc + 10%
funzione STO
Tensione d'ingresso massima: + 30 Vdc + 10%

Corrente nominale d'ingresso: 6.67 mA + 10%

Segnale d'ingresso per il canale 2 della . L
S92 9 g P Modalita d'attivazione STO

funzione STO

Livelli di tensione d'ingresso:

0 Vdc < S1-DCM <5 Vdc 0 0 Vdc < S2-DCM < 5 Vdc
Tempo risposta STO: < 20 ms (tempo richiesto a S1 e S2 per

operare prima che l'inverter smetta di erogare).

DCM Terra di riferimento per segnali S1 e S2 . .
Modalita di interruzione STO
Livelli di tensione d'ingresso:
11 Vdc < S1-DCM < 30 Vdc e 11 Vdc < S2-DCM < 30 Vdc
Segnale Stato
S1-DCM ON ON OFF OFF
S2-DCM ON OFF ON OFF
Erogazione Modalita STL2 Modalita STL1 Modalita STO
Pronto a erogare
inverter (Coppia erogata OFF) (Coppia erogata OFF) (Coppia erogata OFF)
Errore mostrato
Nessun errore mostrato STL2 STL1 STO
sul display
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10.2 Cablaggio STO

%MOZ (Default: B6)

Emeargency
stop button
.:[\

Tl

Safety FLC

Immagine 10.2.0
L'immagine 10.2.0 mostra lo schema elettrico interno del circuito di controllo sicuro.

| terminali del circuito di controllo sicuro + 24V-S1-S2 sono cortocircuitati insieme al ponticello

con il cavo in fabbrica, come mostrato nella Figura 10.2.0.
Lo schema di cablaggio del circuito di controllo sicuro €& il seguente:
1. Rimuovere il ponticello da +24V-S1-S2.

2. |l cablaggio e mostrato nell'immagine 10.2.0. Normalmente € necessario chiudere il contatto

ESTOP dell’interruttore, in modo che |'unita possa emettere segnali senza visualizzare un errore.

3. In modalita STO, l'interruttore ESTOP & acceso. L'unita smette di emettere e la tastiera visualizza

STO.
NOTA:

*1 & il ponticello di fabbrica +24V-S1-S2. Per utilizzare la funzione di sicurezza, rimuovere questo

ponticello. Per disabilitare la funzione di sicurezza, cortocircuitare +24V-S1-S2 con un ponticello.
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10.3 Reset allarme STO

~ B E-VF. Sl STO Latch Selection
Default: 0

Settings 0: Blocco allarme STO

1: Allarme STO senza blocco

Pr.06-44 = 0: Blocco allarme STO. Dopo aver eliminato la causa dell'allarme STO, utilizzare un

comando Reset per eliminare 'allarme STO.

Pr.06-44 = 1: Allarme STO senza blocco. Dopo aver eliminato la causa dell'allarme STO, l'allarme

STO si cancella automaticamente.

Tutti gli errori STL1-STL3 sono in modalita “Blocco allarme” (in modalita STL1-STL3, la funzione

Pr.06-44 non ¢ disponibile).
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